USB Interface tinySA
После подключения tinySA к ПК с помощью USB-кабеля на ПК станет доступен последовательный интерфейс. Драйверы для последовательного интерфейса через USB будут автоматически установлены в Windows и уже встроены в большинство ядер Linux. Последовательный интерфейс поддерживает большой набор команд. Вы всегда можете воспользоваться командой help, чтобы получить список доступных команд
Существует ограниченная проверка ошибок против неправильных параметров и неправильных режимов. 
· Частоты могут быть указаны с использованием целого числа, необязательно с добавлением буквы "k" для kilo, "M" для Мега или "G" для гига. Например, 0.1M (100kHz), 500k (0.5MHz) или 12000000 (12MHz) 
· Уровни указаны в дБ (м) и могут быть указаны с использованием обозначения с плавающей запятой. Например, 10 или 2.5 
· Время указывается в секундах, необязательно с последующей фиксацией буквами 'm' для mili или 'u' для micro. Например, 1 (1 секунда), 2.5 (2.5 секунды), 120m (120 миллисекунд) 
Команды: 
attenuate
устанавливает внутреннее подавление на автоматическое или определенное значение
использование: attenuate [auto|0-31] 
bulk
send by tinySA when in auto refresh mode
format: "bulk\r\n{X}{Y}{Width}{Height}{Pixeldata}\r\n"
where all numbers are binary coded 2 bytes little endian. The Pixeldata is encoded as 2 bytes per pixel 
calc
устанавливает или отменяет один из режимов измерения
использование: calc off|minh|maxh|maxd|aver4|aver16|quasip
команды те же, что перечислены в меню MEASURE
caloutput
отключает или устанавливает выход cal на заданную частоту в MHz
использование: caloutput off|30|15|10|4|3|2|1 
capture
запрашивает отправку дампа экрана в двоичном формате 320x240 пикселей, по 2 байта на каждый
clearconfig
возвращает данные конфигурации к заводским настройкам по умолчанию
использование: clearconfig 1234 
color
устанавливает или выводит используемые цвета
использование: color [{id} {rgb24}] 
correction
устанавливает или выводит таблицу коррекции уровня в зависимости от частоты
использование: correction [0..9 {frequency} {level}] 
dac
устанавливает или выводит значение dac
использование: dac [0..4095] 
data
выводит данные трассы
использование: data 0..2
0=temp value, 1=stored trace, 2=measurement 
deviceid
задает или выводит настраиваемый пользователем номер, который можно использовать для идентификации конкретного tinySA
использование: deviceid [{number}] 
fill
send by tinySA when in auto refresh mode
format: "fill\r\n{X}{Y}{Width}{Height}{Color}\r\n"
where all numbers are binary coded 2 bytes little endian. 
freq
приостанавливает сканирование и устанавливает частоту измерения
использование: freq {frequency} 
frequencies
выводит частоты, использованные при последнем сканировании
использование: frequencies 
if
устанавливает значение IF(промежуточной частоты) в автоматическое или определенное значение
использование: if ( 0 | 433M..435M )
где 0 означает автоматический
info
отображает различную информацию о программной и аппаратной составляющих прибора 
help
выводит список доступных команд
использование: help 
hop (только для Ultra)
измеряет уровень входного сигнала на каждой из запрошенных частот
использование: hop {start(Hz)} {stop(Hz)} {step(Hz) | points} [outmask]
Если 3-й параметр ниже 450, то предполагается, что это точки, в противном случае как частота шага
Outmask выбирает, выводится ли частота (1) или уровень (2). 
level
устанавливает выходной уровень
использование: level -76..13
Доступны не все значения в диапазоне
levelchange
устанавливает дельту выходного уровня для сканирования по  уровню в режиме НЧ выходного сигнала
использование: levelchange -70..+70 
leveloffset
устанавливает или выводит данные калибровки уровня
использование: leveloffset low|high|switch [output] {error}
Для коррекции выходного сигнала сначала убедитесь в правильности выходных уровней на максимальном выходном уровне. Для низкого выходного сигнала установите выходной сигнал на -50 дБм и измерьте и исправьте уровень с помощью "leveloffset switch error", где для всех команд смещения выходного уровня измерьте уровень, установив значение leveloffset равным нулю, и вычислите
ошибку = измеренный уровень - заданный уровень 
load
загружает ранее сохраненную предустановку
использование: load 0..4
где 0 - предустановка запуска (startup preset) 
marker
устанавливает или выводит информацию о маркере
использование: marker {id} on|off|peak|{freq}|{index}
где id=1..4 index=0..количество_точек-1
Уровни маркеров будут использовать выбранную единицу измерения
marker peak активирует маркер (если это еще не сделано), установит маркер на самый сильный сигнал и отобразит информацию о маркере
freq должна находиться в пределах выбранного диапазона развертки
mode
устанавливает режим работы tinySA
использование: mode low|high input|output 
modulation
устанавливает модуляцию в режиме генератора
использование: modulation off|AM_1kHz|AM_10Hz|NFM|WFM|extern 
ext_gain
устанавливает внешнее ослабление/усиление
использование: ext_gain -100..100
Работает как в режиме приёма, так и генерации. 
output
включает или выключает выход генератора
использование: output on|off 
pause
приостанавливает сканирование в режиме приёма или генерации
использование: pause 
rbw
устанавливает значение rbw либо автоматическое, либо на определенное значение
использование: rbw auto|3..600
число указывает целевой rbw в kHz 
recall
аналогично load 
refresh
включает/отключает режим автоматического обновления (дисплея?)
использование: refresh on|off 
release
сигнализирует об удалении (отпускании) прикосновения
использование: release 
reset
сбрасывает tinySA
использование: reset 
resume
возобновляет ранее приостановленное командой pause сканирование в режиме приёма или генерации
использование: resume 
save
сохраняет текущую настройку в виде предустановки
использование: save 0..4
где 0 - предустановка запуска
saveconfig
сохраняет данные конфигурации устройства
использование: saveconfig 1234
scan
выполняет сканирование и при необходимости выводит измеренные данные
использование: scan {start(Hz)} {stop(Hz)} [points] [outmask]
где outmask является операцией двоичного ИЛИ (OR) над 1=частотами, 2=измеренными данными, 4=сохранёнными данными; points максимум 290 
scanraw
выполняет сканирование неограниченного количества точек и отправляет данные в двоичном виде
использование: scanraw {start(Hz)} {stop(Hz)} [points]
Измеренные данные представляют собой уровень в дБм и передаются в виде '{' ('x' MSB LSB)*points '}'. Чтобы получить уровень dBm из 16-битных данных, разделите на 32 и вычтите 128. 
selftest
выполняет одно или все самотестирования
использование: selftest 0 0..9 
spur
включает или отключает уменьшение ложных импульсов
использование: spur on|off 
sweep
устанавливает границы развертки или выполняет развертку
использование: sweep [ ( start|stop|center|span|cw {frequency} ) | ( {start(Hz)} {stop(Hz)} [0..290] ) ]
развертка без аргументов отображает текущие настройки развертки, указанные частоты должны находиться в допустимом диапазоне. Команды развертки применяются как к режиму приёма, так и к режиму генерации 
sweeptime
устанавливает время развёртки
использование: sweep {time(Seconds)} заданное время может заканчиваться буквой, означающей m=mili и u=micro 
threads
перечисляет информацию о потоках в tinySA 
touch
отправляет координаты касания 
использование: touch {X coordinate} {Y coordinate}
Верхний левый угол экрана является "0 0" 
touchcal
запускает калибровку тач-панели 
touchtest
запускает тест тач-панели
trace
отображает информацию обо всех или одной трассе или задает информацию, связанную с трассой
использование: trace [ {0..2} | dBm|dBmV|dBuV|V|W |store|clear|subtract | (scale|reflevel) auto|{level} 
trigger
устанавливает тип или уровень триггера
использование: trigger auto|normal|single|{level(dBm)}
уровень срабатывания всегда устанавливается в dBm 
vbat
отображает напряжение батареи 
vbat_offset
отображает или устанавливает значение смещения батареи
использование: vbat_offset [{0..4095}] 
version
отображает текст версии 

